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Actuador eléctrico de um quarto de volta EPlo

Instrucdes de Instalacao e Manutencao

1. Instrucoes gerais de seguranca

1.1 Ambito de utilizagao

Os actuadores eléctricos EPly abrangidos por este Manual de Instrugdes e Funcionamento,
destinam-se ao funcionamento em qualquer tipo de valvulas industriais de um quarto de volta
(isto é, valvulas esfeéricas, de borboleta, de macho e de controlo), utilizadas numa extensa gama
de aplicactes, desde a industria pesada, quimica, petroguimica, estacdes elevatérias de agua,
condutas de agua, instalagdes de reciclagem de papel e centrais de produgéo de energia ao
sector de alimentacéo e bebidas, sistemas de aquecimento, ventilacéo e ar condicionado, etc.

A Tyco n&o se responsabiliza por qualquer dano eventual de pessoas e bens, decorrente da
utilizagao noutras aplicagdes além das previstas ou devido a incumprimento das instrugdes
durante a instalagao, funcionamento, ajuste e manutencao do actuador. Tais riscos sao da inteira
responsabilidade do utilizador. Dependendo das condigdes de funcionamento especificas, podera
ser necessario tomar precaucgdes adicionais.

Considerando que a Tyco nao detém o controlo directo no caso de aplicagdes e condi¢des de
funcionamento ou de manutencao particulares, € da responsabilidade do operador o
cumprimento integral das regras de seguranga aplicaveis.

A Tyco devera ser informada, com caracter de urgéncia, sempre que em presenca de situagoes
de inseguranga omissas neste Manual. O operador € o Unico responsavel pelo cumprimento dos
regulamentos de salde e seguranga do local.

O ruido emitido pelos actuadores eléctricos EPly durante o seu normal funcionamento & inferior a
40 dB (A), com um valor de pico igual a 85 dB (C). Referéncias normativas: ISO 11202 (12 edigéo,
1995-2-15).

A Adverténcia

Assume-se que os trabalhos de instalacao, regulacao, comissionamento, manutengao e
reparagao sao realizados por pessoal habilitado e verificados pelo técnico responsavel.
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Qualquer trabalho de reparagéo para além das operagcoes mencionadas neste Manual, esta
estritamente reservado ao pessoal habilitado da Tyco ou a pessoal directamente autorizado
pela prépria empresa.

Os actuadores eléctricos EPIo s&o projectados de acordo com as regras e especificagoes
Internacionais aplicaveis mas deverao, em qualquer caso, ser observados os seguintes
regulamentos:

® 0s regulamentos gerais de seguranca

e 0s regulamentos e requisitos especificos de cada instalagao

e a utilizagéo correcta de dispositivos de proteccao individual (6culos, vestuario, luvas, etc.)
e a utilizagao correcta de ferramentas e equipamento de elevacao e transporte.

A Adverténcia

Os componentes electronicos do actuador EPIy e todas as opgdes podem ser danificadas
por uma descarga de electricidade estatica. Antes de iniciar a sua intervengéo, tocar uma
superficie metalica ligada a terra, para descarregar qualquer acumulagéo de electricidade
estatica.

1.2 Termos e condicoes

A Tyco garante que cada produto esté isento de defeitos e esta conforme as especificagbes de
mercadorias actualmente em vigor. O periodo de garantia é de um ano a partir da data de
instalacao pelo primeiro utilizador ou de dezoito meses a partir da data de expedicéo para o
primeiro utilizador, 0 que ocorrer primeiro.

N&o é concedida qualquer garantia a produtos que tenham sido submetidos a condigdes de
armazenagem inadequadas, instalagao incorrecta, ma utilizagao ou corroséo, ou que tenham sido
objecto de modificagéo ou reparacéao por pessoal ndo autorizado.

O trabalho de reparagéo devido a utilizagao inadequada, sera cobrado a taxa corrente aplicavel.

1.3 Responsabilidade do fabricante

A Tyco declina qualquer responsabilidade, em caso de:

e utilizagao do actuador em contravencéo com a legislagao de seguranca do local de trabalho

e instalacdo incorrecta, desrespeito ou aplicagao incorrecta das instrugdes fornecidas na chapa
de caracteristicas do actuador e neste Manual

e modificagdes sem autorizagao prévia da Tyco

e realizacéo de qualquer intervencdo no actuador por pessoal nao habilitado ou inadequado
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Actuador eléctrico de um quarto de volta EPIlo

Instrucoes de Instalacao e Manutencao

1.4 Identificacao

1.4.1 Versao Standard (Estanque a Liquidos e Poeiras)

Os actuadores EPIy s&o projectados e fabricados de acordo com as normas EN 60529.
Na etiqueta estdo impressos os tipos de proteccgéo especificos, do seguinte modo:

° |P 66/68

o NEMA 4/4X/6, de acordo com a Norma NEMA ICS6/NEMA 250

1.4.1.1 Etiqueta para Aplicagido em Zonas sujeitas a Agua e Poeiras
Descricao da gravagéao:

|Model ER; - ’ Torgue (Nm) O KA AR A KANAEE SN :w-.'@-.w..\ @ -\'-'l

{Siroke @fgecs Supply -K'C/*- KKK Tamb. Range “ +70%C

c e |Duties ON-OFF * ¢ MODULATING 54-50% 1200s/h  Max. Amp @ KE\"STONE
F':l:rrechun P a6/t »@ 0&37.01 and MNEMA £ @ & KEMA 104637.02
Ir-'nhufdhlurr-_-f: BIFFI ITALIA F @f unla D'Arda 25017 (PCI-ITALY YEAR @

| D0 ROT OPEN WHEM EMNERGIZED

@ Logotipo do fabricante @ Corrente méax. absorvida, em Amperes
Modelo do produto @ Méx. temperatura ambiente

@ Valor do binario nominal de saida @ Taxa de utilizacao

@ Cédigo de produto @ Grau de estanquicidade (EU & US)

@ Numero de série @ Certificado de estanquicidade (EU & US)
@ Tempo de manobra @ Dados do fabricante

@ Tensao de alimentacao ® Ano de fabrico

1.4.2 Versao Anti-deflagrante

O actuador EPly apropriado para instalag&o em zonas perigosas, € projectado e fabricado de acordo com

as normas EN50014, EN50018, EN50019 e EN50281-1-1.

Estéo disponiveis diferentes tipos de proteccao, dependendo dos requisitos do local da instalagao.

A valvula, bem como as caixas de engrenagens associadas, constituem parte separada da analise de

riscos, de acordo com a Directiva ATEX 94/9/EC e segundo as Normas EN 13463-1 e EN 13463-5.

Na etiqueta estéo impressos os tipos de protec¢ao especificos, do seguinte modo:

e ATEX EEx de IIB T5, com invélucros na verséo "anti-deflagrante" e régua de terminais com invélucro
versao "seguranga aumentada”

e NEC 500 (homologacdes FM/CSA) para a Classe 1, div. 1, grupos C e D

e NEMA 7 e NEMA 9

As versoes acima referidas dos actuadores EPly evitam o risco de exploséo em presenga de gés ou

poeiras inflamaveis.

Os actuadores EPIy possuem um grau de protecgao IP 66/68, de acordo com a norma EN60529.

A Adverténcia

Sempre que os actuadores EPI, tiverem que ser instalados numa ZONA PERIGOSA, como
definida pelas normas aplicaveis, € obrigatério verificar se as chapas de caracteristicas do
actuador indicam a sua adequabilidade para o funcionamento numa zona perigosa e o grau
de protecgéo apropriado. Os trabalhos de manutencéo e reparagéo devem ser realizados
por pessoal habilitado e verificados por um técnico responsavel.

1.4.2.1 Etiqueta para Aplicacao em Zonas Perigosas

HudelEF".:,—:-c.‘.anque Nm} % COOCOOOOOUDTEE SN «:f.x:f.@mx:
§ﬂ€® Stroke 'f@a Supply@r-t w |:|mb. Range hﬁﬁ"‘c @

Duties OM-0FF 0% MODULATING 54-30% 1200s/h  Max, Amp X
Profection cEEx de ()5 T100°C '@”‘""M Cerfificate INERIS us:cm-cr.-@ KEYSIONE
.1@\ Manufacturer: BIFF| ITALIA F@:’u:i:‘l D'Arda 29017 (PCI-ITALY YEAR X ﬂ)
; DO NOT OPEN WHEN EMERGIZED - DO WOT OPEM WHEN AN EXPLOS|VE ATMOSPHERE MAY BE PRESENT
@ Logotipo do fabricante @ Méx. temperatura ambiente
Modelo do produto @ Taxa de utilizagcao
@ Valor do binario nominal de saida @ Grau de protecgéo anti-deflagrante
@ Caodigo de produto @ Grau de estanquicidade
@ Numero de série @ Certificado ATEX
@ Tempo de manobra ® Dados do fabricante
@ Tensao de alimentacao @ Ano de fabrico
@ Absorcao max. de corrente, em Ampéres @ Organismo notificado para garantia da qualidade ATEX (Ineris)

@ Marcag&o ATEX
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Actuador eléctrico de um quarto de volta EPlo

Instrucdes de Instalacao e Manutencao

1.5 Normas e regulamentacoes aplicaveis

EN ISO 12100-1 Seguranga de maquinas - Conceitos basicos, principios basicos para
projecto
Parte 1 - Terminologia béasica, metodologia.

ENISO 12100-2  Seguranca de maquinas - Conceitos basicos, principios basicos para
projecto
Parte 2 - Principios técnicos e especificacao

Norma En 60204/1 Equipamento eléctrico de maquinas industriais
Parte 1 - Requisitos gerais

98/37/CEE Directiva Maquinas

73/23/CEE Directiva para baixa tensao

89/336/CEE Directiva Compatibilidade Electromagnética
Directiva ATEX 94/9/CEE

1.6 Extracto da Norma

Tipo de zona perigosa Categorias de acordo com a
Directiva 94/9/CE
Gés, névoas ou vapores Zona 0 1G
Gés, névoas ou vapores Zona 1 2G
Gés, névoas ou vapores Zona 2 3G
Poeiras Zona 20 1D
Poeiras Zona 21 2D
Poeiras Zona 22 3D

1.7 Fabricante
A Biffi Italia é considerada como o fabricante em relagdo a Directiva Maquinas 98/37, tal como
especificado na etiqueta do actuador.

2. Descricao do actuador

2.1 Geral

O actuador EPIs € um actuador eléctrico de um quarto de volta, apropriado para manobrar uma
valvula de um angulo de 90°.

O actuador introduz solugdes inovadoras, para proporcionar a maxima flexibilidade em termos de
tenséo de alimentagao, velocidade de funcionamento e opgdes de binario.

2.2 Principio de funcionamento

O motor eléctrico acciona a entrada para um trem de engrenagens epicicloidais, por intermédio
de uma reducao por engrenagem paralela. O érgéo de entrada do trem de engrenagens
epicicloidais transporta um Unico redutor de planetarios composto, que engrena com duas
engrenagens de dentes internos, sendo uma, a coroa circular fixa e a outra, a engrenagem de
saida. A engrenagem da coroa circular fixa possui dentes helicoidais externos, que engrenam
com um redutor sem-fim fixo transversalmente. Dado que a coroa circular nao pode accionar o
redutor sem-fim, este fornece um ponto de fixacao para a coroa circular, e dado que o redutor
sem-fim nao pode accionar a coroa circular, é fornecido um meio de funcionamento manual, que
n&o necessita de ser desengrenado.

Um dispositivo de deteccado da posicao de fim de curso € comandado através de um sensor de
posicao, ligado directamente ao veio de saida. A posi¢éo da valvula € monitorizada
continuamente em modo eléctrico, por intermédio de um sensor de posicao, ligado directamente
ao accionamento de saida do actuador EPI».

2.3 Funcionamento eléctrico

- Comando de “abertura”: rotagao no sentido anti-horario ou no sentido horario (seleccionavel no
painel local), move a valvula para uma posi¢ao total ou parcialmente aberta;

- Comando de “fecho”: rotagao no sentido horario ou rotagdo no sentido anti-horario (seleccionavel
no painel local), move a valvula para uma posicao total ou parcialmente fechada;

Os detalhes do sistema de comando estao ilustrados no esquema de ligacoes eléctricas especifico.

2.4 Funcionamento manual

A ser utilizado no caso de falha de alimentacao de corrente ou durante a regulagéo do actuador.
O dispositivo de funcionamento manual é completamente independente do accionamento do
motor e pode ser manobrado em qualquer altura, com o motor em funcionamento ou néo, sem
qualquer perigo para o operador.

O volante nao roda durante o funcionamento com corrente eléctrica.

Para fechar a valvula, rodar o volante no sentido horario.

Para abrir a valvula, rodar o volante no sentido anti-horario.

No caso do volante ser rodado durante o funcionamento eléctrico do actuador, ocorre um erro e
0 actuador para.

A Importante

Rotacao do volante

Em aplicagbes standard, a rotagdo do volante no sentido horario move a valvula para a
posicao fechada e a rotagéo no sentido anti-horario move a valvula para a posicao aberta.

Em caso de funcionamento contrario ao referido, este esta indicado explicitamente no volante.
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Actuador eléctrico de um quarto de volta EPIlo

Instrucoes de Instalacao e Manutencao

2.5 Descricao das Partes Principais

O actuador EPI5 consiste em cinco partes principais:

e Flange da base: para acoplamento do actuador a valvula

e |nvélucro dos terminais: para ligagéo dos cabos de poténcia e de sinais, através de quatro
entradas de cabos disponiveis

e Conjunto de engrenagens mecanicas: reducao por engrenagens epicicloidais internas, que
aumenta o binario do motor eléctrico

e Unidade de controlo: unidade de controlo integral, inclusive do motor eléctrico com o sistema
do accionador, carta de poténcia e de légica electronica. Por intermédio do conjunto de
engrenagens mecanicas, o motor eléctrico manobra a valvula em condicbes normais de
funcionamento

e Comando manual: para funcionamento manual do actuador, em caso de falha de corrente ou
durante a regulacao do actuador.

Indicador local de posicao

Unidade de controlo

Comando manual

Invélucro dos terminais

y

Conjunto de engrenagens mecanicas

Entradas de cabos

Flange da base
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2.6 Médulos opcionais

Os actuadores EPIy podem ser fornecidos com varios médulos opcionais, listados na tabela
abaixo.

Consultar esta tabela para eventuais combinagdes dos médulos disponiveis.

OoM1 omM2 OoM3 omM4 OomM8 oM9 OM10 | OM11 OoM12 OoM13
Médulo
Médulo adicional Pilha de Interface Componente | Bluetooth Cadigo @
litio local Bluetooth @ auténomo | Asi2.1 | PDP VO/V1 | FF DeviceNet | LonWorks | 3 fios X11X12
P1

P5

° P8

PC

° P9

° PA

P6

° P7

=
o

Opcional "
OoM1

OomM2 ° P2

OM3 P3
By
° PD

J PF

oM4 o P4

OmM8 3A
4A
5A

6A

OomM9 3p
4P
5P

6P

om10 3F
4F
5F

6F

OM11 3D
4D
5D

6D

OoM12 3L
4L
5L

6L

om13 o PG
o o PH

1. Todos os médulos, excepto 0 OM13, estao disponiveis para ambas as versoes “Tensao
Universal” e “Trifasica”.

2. A componente Bluetooth esta integrada na carta OMx: nao disponivel para integracao pelas
Organizacoes Locais.

3. ® mostra a combinagao de moédulos especificada no cédigo Oracle, pelos digitos X11X12.
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2.7. Etiqueta de opcoes
E sempre fornecido uma etiqueta com os actuadores-base, em que os modulos opcionais tém que ser
assinalados assim que forem instalados, apds entrega ao cuidado das Organiza¢des Locais.

rOptiuns Label
SIN:

OomM1 | OM2 | OM3 | OM4
OM5 | OM6 | OM7 | OMS8
OM9 | OM10 | OM11 | OM12
| OM13

Certificar-se que a etiqueta esta colada no local indicado na figura abaixo.

3. Armazenagem e pré-instalacao

3.1 Verifica¢coes a efectuar quando da recepc¢ao do actuador

A Importante

A nao realizagao dos seguintes procedimentos, anulara a garantia do produto.

Em primeiro lugar, verificar se os dados técnicos na chapa de caracteristicas (Modelo, Nimero de
Série, Binario Nominal, Gama de Tensao Nominal, Grau de Protecgao, Gama de Velocidade de
Manobra, Classe de Protecgéo, etc.) correspondem aos dados do produto encomendado.

Se 0 actuador for recebido ja montado na valvula, a regulacao dos batentes mecanicos de
posicao e do fim de curso eléctrico ja deve ter sido realizada durante a montagem do actuador na
valvula. No entanto, recomenda-se a realizagao de uma verificagdo adicional, para verificagcéo de
que todos as regulacdes solicitadas foram cumpridas como indicado no presente Manual de
Instrugdes e Funcionamento.

Se o actuador for recebido separado da valvula, tem que ser verificada a regulagao dos batentes
mecanicos de posigao e do fim de curso eléctrico e, se necessario, realizada durante a
montagem do actuador na valvula. Em qualquer caso, devem ser efectuadas todas as operacoes
de regulagao descritas neste Manual de Instrugdes e Funcionamento.

Verificar se 0 actuador nao foi danificado durante o transporte: em particular, inspeccionar o vidro
do indicador local de posi¢do. Se necessario, reparar todos os danos existentes no revestimento
de pintura, etc.

Verificar se os acessoérios montados estao em conformidade com os listados na confirmagao da
encomenda e na guia de entrega.
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3.2 Procedimento de armazenagem

3.2.1 Geral

Os actuadores sao expedidos da fabrica em perfeitas condi¢des de funcionamento e com um
excelente acabamento (estas condi¢des séo garantidas por um certificado de inspecgao
individual); de modo a manter estas caracteristicas até o actuador ser instalado no local, é
necessario observar determinadas regras e tomar as medidas apropriadas durante o periodo de
armazenagem.

A versao base dos actuadores Tyco é a prova de intempérie, de acordo com o grau de protecgao
IP 66/68. Esta condi¢céo apenas pode ser mantida se os actuadores forem instalados
correctamente e ligados no local, e caso tenham sido previamente armazenados de modo
correcto. Os bujoes standard de plastico utilizados para tapar as entradas de cabos nao séo a
prova de intempérie, apenas impedindo a entrada de objectos estranhos durante o transporte.

A Importante

O volante do actuador € geralmente removido para transporte. No caso de expedicéo do
actuador integralmente montado, certificar-se que o volante é embalado de modo seguro,
de forma a evitar eventuais danos.

3.2.2 Armazenagem de curta duracao (inferior a um ano)

3.2.2.1 Armazenagem no interior

e Certificar-se que os actuadores sé&o mantidos num local seco, sobre uma palete de madeira
(ndo directamente sobre a superficie do solo) e ao abrigo do po;

e em ambientes de elevada humidade, deve ser introduzido um pacote de dessecante
absorvente da humidade, no invélucro do motor (0 dessecante néo esta incluido na
embalagem do actuador).

3.2.2.2 Armazenagem no exterior

e Certificar-se que os actuadores estéo protegidos da accgao directa de agentes atmosféricos
(protecgao por uma lona encerada ou similar);

e colocar os actuadores sobre uma palete de madeira ou uma plataforma elevada, por forma a
nao ficarem em contacto directo com o solo e permanecerem ao abrigo do po;

e em ambientes de humidade elevada, deve ser introduzido um pacote de dessecante
absorvente da humidade, no invélucro do motor (0 dessecante néo esta incluido na
embalagem do actuador);

e se 0s actuadores forem fornecidos com bujdes de plastico standard, remové-los das entradas
de cabos e substitui-los por bujdes a prova de intempérie.

3.2.3 Armazenagem de longa duracao (superior a um ano)

3.2.3.1 Armazenagem no interior

(Em acréscimo as instrucdes do ponto 3.2.2.1):

e se 0s actuadores forem fornecidos com bujdes de plastico standard, substitui-los por bujdes a
prova de intempérie.

e as pegas de acoplamento (isto &, flange, etc.) devem ser revestidas com um 6leo ou massa
lubrificante de proteccao (se possivel, tapar a flange com um disco de proteccao);

* no caso do actuador EPly ser fornecido com uma pilha lithium, remové-la e armazena-la num
lugar limpo e seco.

3.2.3.2 Armazenagem no exterior

(Em acréscimo ao ponto 3.2.2.2):

e se os actuadores forem fornecidos com bujdes de plastico standard, substitui-los por bujdes
(de metal), a prova de intempérie;

® as pegas de acoplamento (isto &, flange, etc.) devem ser revestidas com um 6leo ou massa
lubrificante de protecgao (se possivel, tapar a flange com um disco de protecgéo);

e verificar as condi¢des gerais do actuador, tomando particular atencao ao quadro de terminais;

* no caso do actuador EPly ser fornecido com uma pilha lithium, remové-la e armazena-la num
lugar limpo e seco.
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4.1 Verificacoes a realizar antes da instalacao

Para a montagem do actuador na valvula, proceder do seguinte modo:

e \Verificar se as dimensdes de acoplamento da flange e da haste da valvula, ou da respectiva
extensao, estao de acordo com as dimensdes de acoplamento do actuador;

e Os cabos de alimentagao de poténcia devem ser apropriados para a poténcia nominal
(consultar o certificado de ensaio fornecido com o actuador);

e Munir-se com as ferramentas necessarias para a montagem e regulacdo dos parametros do
actuador;

e |ubrificar a haste da valvula com 6leo ou massa lubrificante, por forma a tornar a montagem
mais facil: tomar atengao para nao contaminar com lubrificante as superficies da flange que
transmitem o binario do actuador;

e Limpar a flange da vélvula e remover qualquer material que possa impedir uma aderéncia
perfeita a flange do actuador e, especialmente, todos os indicios de massa lubrificante;

e |nstalar o actuador na valvula, de modo a que o accionamento do veio de saida penetre na
ranhura da extensao da haste. Este acoplamento deve ser efectuado sem forcar e apenas por
accéo do peso proprio do actuador. Quando o veio de saida do actuador e a haste da valvula
estiverem ligados, verificar os orificios da flange da véalvula. Se estes néo estiverem alinhados
com os orificios da flange da pega de interligagao ou os pernos roscados aparafusados nestes,
tem que se rodar o accionamento do veio de saida do actuador. Actuar o comando manual até
tornar possivel o acoplamento. Apertar as porcas dos pernos roscados de ligacdo de modo
uniforme.

e Se possivel, manobrar o actuador para verificar se este move a valvula de modo suave.

Se tiver decorrido um longo periodo de armazenagem antes da reinstalacdo do actuador,
proceder do seguinte modo:

e verificar 0 estado dos O-rings de vedacao;

e verificar a instalagcao dos bujoes ou bucins de cabos nas entradas de cabos;

e verificar se as tampas do invélucro ou o corpo do actuador estao fissurados ou partidos;
e colocar de novo a pilha no actuador.

4.2 Condicoes de funcionamento
Os actuadores EPIo Standard s&o apropriados para as seguintes temperaturas ambiente: A Importante
-25°C a +70°C (-13°F a +158°F), com 80% de humidade B
Verificar a “gama de temperatura

Est&o disponiveis versdes especiais para temperaturas ambiente extremas: ambiente” gravada em relevo sobre a
e -40°C a +70°C (-40°F a +158°F), com 80% de humidade chapa de caracteristicas, para uma
® -25°C a +70°C (-13°F a +158°F), com 100% de humidade (ambiente tropical) utilizacéo correcta relativamente a
VersOes especiais para zonas perigosas: LI ELE amb|er1te. R ITsiEEeED o
* -20°C a +65°C (-13°F a +149°F) com 80% de humidade CottEil s e (e s
¢ -20°C a +65°C (-13°F a +149°F) com 100% de humidade (ambiente tropical) de temperatura fora dos valores
* -40°C a +65°C (-40°F a +149°F) com 80% de humidade especificados, anulara a garantia.

4.3 Bloco de acoplamento

O actuador eléctrico € fornecido com veio de accionamento e flange de acordo com as
caracteristicas técnicas requeridas pelo cliente, apto a ser instalado na valvula.

Apenas é incluida uma quadra na embalagem do actuador fornecida aos utilizadores finais.
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A Adverténcia

Nunca elevar o conjunto
valvula/actuador ser prender cabos de
elevagao tanto a valvula como ao
actuador.

Nunca utilizar o volante para elevar o
actuador.

Actuador eléctrico de um quarto de volta EPlo
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4.4 Instalacéo da unidade EPIy na valvula

Mover a valvula para a posicao completamente aberta.

Levar manualmente o actuador EPly para a posigao completamente aberta (verificar a posigao do
indicador mecénico local) e verificar 0 sentido de rotagéo do actuador e da valvula. O actuador
deve ser montado para rotagdo no sentido anti-horario para abrir e no sentido horario para fechar.

A unidade EPly pode ser instalada na vélvula de dois modos diferentes:

Montagem directa: introduzir o veio da valvula na flange inferior do actuador, tendo o
cuidado de a encaixar correctamente na quadra. Fixar os parafusos da
flange da valvula ao bloco de acoplamento do actuador.

Montagem em suporte: instalar o suporte e o adaptador na valvula; em seguida, introduzir o veio
da valvula na flange inferior do actuador, tendo o cuidado de a encaixar
correctamente na quadra.

Fixar os parafusos entre o suporte e a flange da valvula e o bloco de
acoplamento do actuador.

4.5 Funcionamento manual

Os actuadores eléctricos EPly séo fornecidos com um volante para comando manual, como
standard, para manobrar o actuador em caso de falha de alimentacdo de corrente ou durante a
regulacao.

O volante esta sempre engrenado. Para um funcionamento seguro, o volante néo roda durante o
funcionamento com corrente eléctrica.

Rodar o volante no sentido horério para fechar e no sentido anti-horéario para abrir.

Durante o funcionamento manual, verificar a manobra do actuador no indicador mecanico local.

Funcionamento manual.

A Adverténcia

Nao manobrar manualmente o actuador com outros dispositivos que ndo o volante. A
utilizacéo de barras extensoras, chaves de rodas, chave de tubos ou outros dispositivos
similares sobre o volante do actuador, pode provocar danos pessoais graves e/ou a
danificagéo do actuador ou da valvula.

A Importante

Rotacao do volante

Em aplicagcdes standard, a rotacdo do volante no sentido horario move a valvula para a
posicao de fecho e a rotagcdo no sentido anti-horario move a valvula para a posicao de
abertura.

Em caso de funcionamento contrario ao referido, este esta indicado explicitamente no volante.
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4.6 Regulacao do curso angular: batentes mecanicos de posicao

E importante que os batentes mecanicos de posicéo finalizem o curso angular em ambas as posicdes

extremas da valvula (totalmente aberta e totalmente fechada).

A regulacéo do curso angular é realizada através do ajuste do parafuso batente montado sobre a

carcaca do actuador.

Para o ajuste do parafuso batente, proceder do seguinte modo:

e Desapertar a contra-porca.

e Parafuso 1: abertura;
Para regular o batente mecanico na abertura, levar manualmente o actuador para a posi¢cao
completamente aberta, rodar em seguida o parafuso 1 no sentido horario de modo a encontrar a
posicéo correcta e, em seguida, bloquea-lo por intermédio da porca.

Regulacéo do batente mecénico de posigao.

e Parafuso 2: fecho.
Para regular o batente mecanico de posi¢éo no fecho, levar manualmente o actuador para a
posicédo completamente fechada e, em seguida, apertar o parafuso 2.

Se o curso angular do actuador parar antes de se atingir a posigao final (totalmente aberta ou

fechada), proceder do seguinte modo:

e desapertar o parafuso batente, rodando-o no sentido anti-horario, até que a valvula atinja a
posicao correcta;

e durante o desaperto do parafuso batente, manter a contra-porca imobilizada com uma chave,
de modo a que a anilha de vedacéo nao seja retirada com o parafuso;

® apertar a contra-porca.

Se o curso angular do actuador parar para além da posicao final (totalmente aberta ou fechada),

proceder do seguinte modo:

e apertar o parafuso batente, rodando-o no sentido horario, até que a valvula atinja a posigao
correcta;

e apertar a contra-porca.

4.7 Ligacoes eléctricas

Antes de ligar o actuador a corrente, verificar se as informagdes sobre a tensao de alimentacao
na chapa de caracteristicas estéo correctas para a instalagéo. O acesso aos terminais para
efectuar as ligacoes eléctricas € através da tampa dos terminais.

A Adverténcia

Apods instalagao eléctrica no local, certificar-se que qualguer remogéo do conjunto da tampa
¢é efectuado com o cumprimento total das regras de seguranca aplicaveis.

Todos os acessorios (em particular, os bucins de cabos), devem estar certificados de acordo
com os requisitos da zona de instalagao e os regulamentos aplicaveis relevantes.

A regulacéo deve ser efectuada enquanto o actuador estiver ligado a corrente. Como
consequéncia, todas as operacoes de regulacao devem ser realizadas por pessoal
especificamente habilitado para operagdes em cartas electronicas ligadas a corrente.
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A Adverténcia

Tomar atencao para nao danificar as
superficies das juntas da tampa.

A Importante

Todos 0s acessorios que equipam o
actuador EPIo, em particular, os bucins
de cabos, devem ser certificados de
acordo com a Norma/Directiva e Regras
especifficas aplicaveis aos produtos.

A Adverténcia

Nao remover a ligagéo a terra X durante
a ligagéo do actuador a terra da
instalacao.
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4.8 Requisitos da instalacao

Devem ser fornecidos pelo cliente dispositivos de proteccao (disjuntores de sobrecarga de
corrente, interruptores ou fusiveis magneto-térmicos), para proteger as linhas da rede no caso de
sobrecarga de corrente do motor ou perda de isolamento entre as fases e a terra.

A Importante

Foram identificados os seguintes disjuntores, com base nas caracteristicas técnicas do
actuador:
- Referéncia: IEC EN 60974-2
- Caracteristica: K
- Valores de corrente In recomendados para versoes UV:

e |n =8 A, para os modelos 063 e 125

e |n =16 A, para o modelo 250

e [n =20 A, para os modelos 500-1000 e 2000
Dado que as caracteristicas da instalacéo de destino final ndo séo do conhecimento da
Tyco, é da responsabilidade do Projectista ou do Instalador seleccionar a protecgao eléctrica
mais apropriada.

4.9 Remocao do invélucro do quadro de terminais
Através da utilizagao de uma chave Allen de 5 mm, desapertar os quatro parafusos e remover a
tampa.

Remocéo do invélucro do quadro de terminais.

4.10 Ligacoes dos cabos

Antes do fornecimento de tens&o ao actuador EPIy, verificar se os parémetros eléctricos (tenséo
e corrente de alimentacao) inscritos na chapa de caracteristicas e apresentados no esquema de
ligagdes eléctricas estéo correctos para a instalagao.

Vista geral das ligacdes eléctricas.
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Remover os bujdes das entradas de cabos.

Para as ligacoes eléctricas, utilizar componentes (bucins de cabos, cabos, bichas, condutas) que

cumprem o0s requisitos e 0s codigos aplicaveis das especificacdes da instalagao (protecgao

mecanica

e/ou proteccao anti-deflagrante). Enroscar os bucins de cabos (ou as condutas) de modo

apertado nas entradas roscadas, de modo a garantir a protec¢ao a intempérie e anti-deflagrante

(quando aplicavel).

Introduzir os cabos de ligacao nos invélucros eléctricos através dos bucins de cabos (ou

condutas) e, de acordo com o Esquema de Ligacgdes Eléctricas no invélucro do quadro de

terminais principal, ligar os cabos de alimentagao de corrente eléctrica, de comando e de sinais

ao actuador, através da sua ligacdo ao bloco de terminais, como indicado no esquema.

Substituir os bujoes plasticos das entradas de cabos nao utilizadas por bujdes de metal, para

garantir uma estanquicidade perfeita a intempérie e para cumprimento dos cédigos de protec¢éo

anti-deflagrante (quando aplicavel).

Uma vez completas as ligagoes, verificar se os comandos e os sinais funcionam correctamente.

O actuador possui dois pernos de terra, um interno e outro externo, para cumprimento de todas

as regulamentagdes eléctricas e de seguranca locais.

Terminar as ligagbes a terra, pelo menos ao perno de terra externo, assinalado como “GROUND”.

Ligar o cabo de alimentacao do motor, dimensionado previamente, de acordo com:

e a corrente absorvida correspondente ao binario nominal do actuador com o Dispositivo
Limitador de Binario fixado em 100% (consultar o certificado de ensaio anexo ao actuador)

e ainstalagcéo e normas de seguranca aplicaveis.

4.11 Esquema base de ligacoes eléctricas

Sensor de
posicao

i

CLCt CLC2 OPCt QRC2
Carta de poténcia e
Dc
do processador
DC
o T o T
F|cha A F\cha B Ficha C Ficha D Ficha E Ficha F
Q iﬁi éﬁéﬁ ﬁ ﬁﬁﬁé ﬁﬁ ﬁé ﬁﬁ ﬁﬁ
| | | | | | | | | | | |
o | | I | I | | I | I | 1
% | | I | I | | I I____l___l___J___I__ | I
= \ N s Interface local | 24vDC OV
v I (Modulo 3 opcional) |
(Nota 1) Comando remoto Contactos de saida [, 1 Alimentacao externa 24 VDC opcional
(Nota 2) (Nota 3)

Notas

1. Ligagao L1 - L2 para alimentagéo de motor monofasico DC ou AC de 24 a 240 Volt
Ligagao L1 - L2 - L3 para alimentagéo de motor trifasico de 208 a 575 V (para informagao sobre a tensao correcta a ser aplicada, verificar a
etiqueta do actuador)

2. Opcoes de comandos remotos

P P
-------- PE— R S R S
e - e & J V) % |
o |
- S [ ] o  [@}-mmmemm - -
Rp-—-
. -l Alimentacéo interna 24 VDC Alimentacao externa 24/120 VAC Alimentacao externa 24/120 VDC

1

3. Contactos mostrados na posicéo intermédia CLC1 - CLC2, sinalizando o fim de curso no fecho
Contactos mostrados na posicao intermédia OPC1 - OPC2, sinalizando o fim de curso na abertura

Sinais de controlo remoto
Typo . contacto mantido
Duragéo minima de pulso  : = 300 ms

Classes dos contactos de saida

* 5A até 240 VAC
® 5A até 30 VDC
* 0,5A a 120 VDC
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4.12 Entradas de cabos

A vedagéao de entradas de cabos e condutas deve ser realizada de acordo com as Normas
Nacionais ou as Autoridades Reguladoras que certificaram os actuadores. Isto € particularmente
valido para as unidades que estéo certificadas para utilizagao em zonas perigosas, onde o
método de vedagao deve estar de acordo com uma norma aprovada e os bucins de cabos,
redutores, bujoes e adaptadores devem ser homologados e certificados separadamente.

A Importante

e Para evitar qualquer infiltracéo de agua através das condutas de cabos, certificar-se que
0s bucins de cabos possuem o grau de protec¢géo minimo requerido pela instalagao

e Se se utilizarem condutas rigidas, recomenda-se a colocagao de uma ligagéo de tubo
flexivel entre a conduta e o quadro de terminais

De modo a ligar correctamente os cabos, remover os bujoes das entradas de cabos e efectuar
todas as ligagbes necessarias.

Para garantir a adequada proteccao a intempérie, tem que se garantir o grau IP 66/68: aparafusar
0s bucins de cabos de modo apertado e bloquea-los com um selante de rosca.

A utilizagdo de um selante de rosca é necessaria no caso de aplicagao anti-deflagrante.

649 .-

——

EELARLARREGRALR

FI'IFI-MMM@Q
SEEER

Vista geral das entradas das condutas de cabos.

Se algumas pegas dos bucins de cabos tiverem sido removidas durante os trabalhos efectuados

nas entradas de cabos, coloca-las de novo no lugar, por forma a evitar a perda das pegas

desmontadas.

Entradas nao utilizadas:

e Para construgéo anti-deflagrante: as entradas néo utilizadas devem ser tamponadas com
bujoes de metal anti-deflagrantes e bloqueados com um selante de rosca

e Para construgao a prova de intempérie: substituir os bujoes standard de proteccéo de plastico
fornecidos com o actuador, por bujdes adequados, de modo a garantir o grau de protec¢ao
exigido.
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4.13 Instrucoes de Seguranca para Instalacdo em Zonas Perigosas
4.13.1 Instrucoes para Invélucros Anti-deflagrantes

A Importante

Os actuadores eléctricos EPIo devem ser objecto de instalagao e manutengéo de acordo
com as Regras aplicaveis relativas a instalacao eléctrica em zonas perigosas (outras,
excepto minas), classificadas como

zona 1 e/ou 2 (gas) e zona 21 e/ou 22 (poeiras), de acordo com a Norma EN 60079-10
(classificagéo de zonas perigosas).

Exemplo: EN 60079-14 (instalacéo eléctrica), EN 60079-17 (manutenc&o).

Durante a desmontagem e subsequente remontagem dos invélucros anti-deflagrantes (tampas,

bucins de cabos, juntas), tomar as devidas precaugdes para que os involucros mantenham a sua

condigao original, por forma a manter a sua integridade. Em particular, certificar-se que as

superficies das juntas de todos os invélucros sao lubrificadas com uma pelicula de massa

lubrificante recomendada.

Proceder do seguinte modo:

e Nao danificar as superficies anti-deflagrantes complementares sobre a carcaga e sobre as
tampas dos involucros eléctricos.

¢ Reinstalar todos os parafusos que foram removidos com as pegas desmontadas, e bloquea-
los com um selante de roscas, apos lubrificagdo com uma pelicula de massa lubrificante a
base de cobre ou de molibdénio. Esta operacao impedira a aderéncia dos parafusos e tornara
mais faceis as intervencdes de manutencéo.

e \Verificar se 0s pernos e os parafusos séo da mesma dimenséo e qualidade dos originais (como
indicado na chapa de caracteristicas), ou de qualidade superior.

e Substituir os vedantes a prova de intempérie que tenham sido removidos (O-Rings para as
tampas).

A Importante

No caso de ser necessario substituir os parafusos da tampa, devem ser utilizados parafusos
em Aco Inox. Classe A4 grau 80, com uma tensao de cedéncia minima de 600 N/mm?

A Adverténcia

N&o manobrar electricamente a unidade EPly enquanto os invélucros eléctricos néo
estiverem montados.

Nao abrir as tampas do actuador na presenca de eventual atmosfera explosiva. A ndo
observancia das precaugoes acima referidas, € susceptivel de provocar danos pessoais
graves.

A Importante

Cada vez que as tampas forem abertas ou removidas, deve ser verificado o estado dos
vedantes.

No caso de serem substituidos os vedantes, as pecas de reserva originais devem ser
fornecidas pela Tyco.

A Importante

Os actuadores eléctricos EPly devem ser objecto de instalagéo e manutengéo de acordo
com as regras aplicaveis relativas a instalagao eléctrica em zonas perigosas (outras, excepto
minas), classificadas como zona 21 e/ou 22 (poeiras), de acordo com a Norma EN 60079-10
(classificagéo de zonas perigosas).

Exemplo: instalacao e manutencéo de acordo com a Norma EN 50281-1-2.

E necessaria especial atencao para o seguinte:

e antes da montagem, as superficies das juntas devem ser lubrificadas com éleo de silicone ou
equivalente.

e 0s bucins de cabos devem possuir um grau de proteccao minimo IP66/68 (Norma EN 60529).

e verificar periodicamente a quantidade de poeira depositada sobre o invélucro e proceder a sua
limpeza quando esta for superior a 5 mm de espessura, utilizando um pano humido, para evitar
a descarga de electricidade estatica.
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5. Lubrificacao

5.1 Inspeccao de lubrificacao
O actuador esta isento de lubrificagao periddica pelo que, sob condi¢cdes normais de
funcionamento, nao é necessario substituir ou adicionar massa lubrificante.

Em caso de manutencgéo, é recomendada a seguinte massa lubrificante:
e AEROSHELL GREASE 7 ou equivalente, para uma temperatura ambiente de -40°C a +70°C

6. Configuracao do actuador

Antes da ligacdo da corrente ao actuador, verificar se as tensdes estéao correctas e de acordo
com as indicagdes da chapa de caracteristicas. Uma alimentacao de corrente incorrecta pode
provocar danos permanentes aos componentes eléctricos.

A regulag&o do actuador EPIly pode ser efectuada através do painel de controlo no interior do
sistema de controlo. Para aceder ao painel, remover a tampa do actuador e quando a regulacao
estiver completa, recolocar a tampa, seguindo os procedimentos indicados a seguir.

6.1 Remocao da tampa da unidade de controlo
Utilizando uma chave Allen de 5 mm, desapertar os quatro parafusos e remover a tampa.

Remocéao da tampa da unidade de controlo.

A Adverténcia

Tomar atengao para nao danificar as superficies das juntas da tampa.

A Importante

No caso de ser necessario substituir os parafusos da tampa, devem ser utilizados parafusos
em Aco Inox. Classe A4 grau 80, com uma tensao de cedéncia minima de 600 N/mm?

Assim que a regulacao estiver completa, montar novamente a tampa do actuador.
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6.2 Regulacéo local do actuador EPly

A Adverténcia

A regulagéo deve ser efectuada enquanto o actuador estiver ligado a corrente. Como
consequéncia, todas as operacoes de regulacao devem ser realizadas por pessoal
especificamente habilitado para operagdes em cartas electronicas ligadas a corrente.

6.2.1 Regulacao geral por defeito do actuador EPly

A Importante

Os actuadores sao regulados de fabrica com a seguinte regulagao (Valor por Defeito):

e Fim de curso CL por Posicao;

e Fim de curso OP por Posicao;

e Tempo de manobra em CL (7): 15 seg. para os modelos 063/125/250/500, 30 seg. para o
modelo 1.000 e 66 seg. para 0 modelo 2.000;

e Tempo de manobra em OP (7): 15 seg. para os modelos 063/125/250/500, 30 seg. para
o modelo 1.000 e 66 seg. para 0 modelo 2.000;

¢ Dispositivo Limitador de Binario em CL regulado para cerca de 100% do binario nominal;

¢ Dispositivo Limitador de Binario em OP regulado para cerca de 100% do binario nominal;
Modo Inverso “off”.

Se a aplicacdo necessitar de regulagdes do actuador diferentes, proceder como se descreve
neste capitulo.

A Importante

De notar que a regulagdo do actuador ndo necessita de ser efectuada na sequéncia indicada
nas paginas seguintes. Cada parametro pode ser regulado de modo independente.

A regulacao dos parametros do actuador € efectuada através das seguintes ferramentas:

e dois comutadores rotativos SW6 e SW4, para regulagao do actuador;

e botao de pressao de entrada SW5 (botao de pressao de confirmagéo);

e comutador DIP SW3 (funcao de regulacao activa);

e LED verde indicador de que o actuador esta ligado ("On") (ligado quando esta disponivel a
alimentagao de corrente).

e LED vermelho para confirmacao de Entrada (acende (“ON”), assim que a regulagéo esta
confirmada);

e batentes mecanicos de posicao.

Comutador rotativo SW4
Comutador rotativo SW6

Bot&o de pressédo SW5

LED vermelho:
confirmagao
de Entrada

Comutador SW3

Painel de controlo interno do actuador EPly e meios de regulagéo.
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Tabela de configuracéo e regulacéo do actuador EPly

Comutador SW4 SWé6 SW5 Sw3
Botao de Valores
pressao Funcao por
de entrada regulacdo defeito
Limite de fecho 0 0 1 1
Limite de abertura 1 0 1 1
Fim de curso no fecho 2 1: posigao 1 1 posi¢ao
0: binario
Fim de curso na abertura 3 1: posigao 1 1 posigao
0: binario
Tempo de manobra no fecho 4 0a9 1 1 7
Tempo de manobra na abertura 5 0a9 1 1 7
Binario CL 6 0a9 1 1 9
Binario OP 7 0a9 1 1 9
Modo inverso (SAH) 8 0 = "off"; 1 = "on" 1 1 "OFF"
Binario 9 0: 63 Nm (250 Nm) 1 1 63 Nm ou
1: 125 Nm (500/1000 Nm) 250 Nm

6.2.2 Regulacao do limite de fecho

e Aceder a configuragdo de regulagéo: mover o comutador SW3 para a posigao "ON" (Fungao
regulacao)

Manobrar a valvula para a posicdo fechada, utilizando o volante

Mover o comutador SW4 para a posi¢éo O

Mover o comutador SW6 para a posicao 0

Confirmar, pressionando o botdo de pressdo de ENTRADA, SW5

Quando se pressiona SW5, o led vermelho acende para confirmagao

O limite de fecho esta agora regulado

Sair da configuragao de regulagao (mover o comutador SW3 para a posi¢éo 1) ou prosseguir
com as regulacdes seguintes.

6.2.3 Regulacao do limite de abertura

e Aceder a configuragao de regulagao: mover o comutador SW3 para a posicao "ON" (Funcéo
regulagao)

Manobrar a valvula para a posi¢ao aberta, por intermédio do volante

Mover o comutador SW4 para a posi¢éo 1

Mover o comutador SW6 para a posicéo 0O

Confirmar, pressionando o botao de pressdo de ENTRADA, SW5

Quando se pressiona SW5, o led vermelho acende para confirmagao

O limite de abertura esta agora regulado

Sair da configuragao de regulagéo (mover o comutador SW3 para a posigao 1) ou prosseguir
com as regulacdes seguintes.

6.2.4 Regulacao do Fim de Curso de Fecho (por Binario ou por Posicao)

Tipo de limites de fecho: por posigao ou por binario. Utilizar a seguinte tabela para seleccionar:

Tipo de valvula Limite de fecho

Valvulas de borboleta de vedacgéao frontal Binario

Valvulas de macho esférico, cilindrico ou cénico, de borboleta  Posigcao

e Aceder a configuragéo de regulagéo: mover o comutador SW3 para a posicao "ON" (Funcéo
regulagao)

e Mover o comutador SW4 para a posicéo 2

Mover o comutador SW6 para a posicao:

1, se o actuador dever parar por POSICAO

0, se o actuador dever parar por BINARIO

Pressionar o botao de presséo de ENTRADA, SW5, para confirmar

Quando se pressiona SW5, o led vermelho acende para confirmagao

Manobrar o actuador no sentido do fecho, até este parar por binario

A regulacao do fim de curso de fecho esta agora completa

Sair da configuracao de regulagao (mover o comutador SW3 para a posigao 1) ou prosseguir

com as regulacdes seguintes.

6.2.5 Regulacao do Fim de Curso de Abertura (por Binario ou por Posicao)

Tipo de limites de abertura: por posigao ou por binario. Utilizar a seguinte tabela para seleccionar:
Tipo de valvula Limite de abertura

Valvulas de borboleta de vedacéo frontal Posicao

Valvulas de macho esférico, cilindrico ou cénico, de borboleta  Posicao

e Aceder a configuragao de regulagéo: mover o comutador SW3 para a posicao "ON" (Funcéo
regulagao)

Mover o comutador SW4 para a posicao 3

Mover o comutador SW6 para a posicéo:

1, se 0 actuador dever parar por POSICAO

0, se o actuador dever parar por BINARIO

Pressionar o botao de pressao de ENTRADA, SW5, para confirmar

Quando se pressiona SW5, o led vermelho acende para confirmagao

Manobrar o actuador no sentido da abertura, até que este pare por limitagéo de binario

A regulacao do fim de curso de abertura esta agora completa

Sair da configuragao de regulagéo (mover o comutador SW3 para a posigao 1) ou prosseguir
com as regulacdes seguintes.

A Tyco reserva-se o direito de alterar o contetido deste folheto sem aviso prévio pagina 17




Actuador eléctrico de um quarto de volta EPIlo

Instrucoes de Instalacao e Manutencao

6.2.6 Seleccao do Tempo de Manobra no Fecho

e Aceder a configuragao de regulagéo: mover o comutador SW3 para a posicao "ON" (Funcéo regulagéo)

e Mover o comutador SW4 para a posicéao 4

e Mover o comutador SW6 para as posi¢des 0-9, para o tempo de manobra requerido, de acordo com a seguinte tabela:

Tabela de selec¢do do tempo de manobra do actuador EPly

Dim. Binario nominal Tempo de manobra (seg. 90°), para a posicao seleccionada*
(Nm) 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
063 63 10 12 15 22 32 40 50 60 70 90
125 125 10 12 15 22 32 40 50 60 70 90
250 250 10 12 15 22 32 40 50 60 70 90
500 500 10 12 15 22 32 40 50 60 70 90
1000 1000 20 24 30 45 60 80 100 120 140 180
2000 2000 44 53 66 100 132 180 220 264 310 400
e Pressionar o botao de pressdo de ENTRADA, SW5, para confirmar * Os tempos s&o garantidos com uma tolerancia

. . ~ de +/- 109 d °
e Quando se pressiona SW5, o led vermelho acende para confirmagao e 7 para um curso de 90

e O tempo de manobra no fecho esté agora regulado
e Sair da configuracéo de regulacéo (mover o comutador SW3 para a posicao 1) ou prosseguir com as regulacdes seguintes.

6.2.7 Seleccao do Tempo de Manobra na Abertura

e Aceder a configuragdo de regulagao: mover o comutador SW3 para a posigao "ON" (Fungao
regulacao)

e Mover o comutador SW4 para a posicao 5

e Mover o comutador SW6 para as posi¢oes 0-9, para o tempo de manobra pretendido, de

acordo com a tabela da pagina anterior

Quando se pressiona SW5, o led vermelho acende para confirmagao

Quando se pressiona SW5, o led vermelho pisca para confirmagao

O tempo de manobra na abertura esta agora regulado

Sair da configuracao de regulagao (mover o comutador SW3 para a posi¢ao 1) ou prosseguir

com as regulagdes seguintes.

6.2.8 Regulacao do Dispositivo Limitador de Binario no Fecho

Limites de binario no fecho: de 40% a 100% do binario nominal. O binario nominal correspondente a

100% ¢ regulado de fabrica e esté indicado na chapa de caracteristicas.

O valor limite de binario pode ser regulado no sentido de fecho de modo simples, através da rotagao

do comutador rotativo SW6 para a posicao pretendida.

O valor limite de binario pode ser regulado numa gama entre 40% e 100% do binario nominal, com

passos de cerca de 6%. Cada passo representa cerca de 6,67 % do valor do binario nominal.

e Aceder a configuragdo de regulagao: mover o comutador SW3 para a posigao "ON" (Fungao
regulagao)

e Mover o comutador SW4 para a posicéo 6

Mover o comutador SW6 para as posigdes 0-9, para o valor de binério pretendido (em

percentagem), no fecho

Quando se pressiona SW5, o led vermelho acende para confirmagao

Quando se pressiona SW5, o LED vermelho pisca para confirmacao

A regulacéo do dispositivo limitador de binario na manobra de fecho esta agora completa

Sair da configuracao de regulacao (mover o comutador SW3 para a posigao 1) ou prosseguir com

as regulagdes seguintes.

A Adverténcia

A regulacao dos limitadores de binario apenas deve ser realizada com a autorizagcao
expressa do fabricante da valvula, considerando os valores especificos da valvula.

6.2.9 Regulacao do Dispositivo Limitador de Binario na Abertura
Limites de binario na abertura: de 40% a 100% do binario nominal. O binario nominal A Adverténcia
correspondente a 100% é regulado de fabrica e esta indicado na chapa de caracteristicas.
O valor limite de binario pode ser regulado no sentido de abertura de modo simples, através da A regulagao dos limitadores de binario
rotagdo do comutador rotativo SW6 para a posicéo pretendida. apenas deve ser realizada com a
O valor limite de binario pode ser regulado numa gama entre 40% e 100% do binario nominal, com autorizag@o expressa do fabricante da
passos de cerca de 6%. Cada passo representa cerca de 6,67% do valor do binario nominal. valvula, considerando os valores
e Aceder a configuragédo de regulagéo: mover o comutador SW3 para a posigao "ON" (Fungao especificos da valvula.
regulagao)

e Mover o comutador SW4 para a posicéo 6

Mover o comutador SW6 para as posigdes 0-9, para o valor de binério pretendido (em
percentagem), na abertura

Pressionar o botao de pressao de ENTRADA, SW5, para confirmar

Quando se pressiona SW5, o led vermelho acende para confirmagao

A regulacéo do dispositivo limitador de binario na manobra de abertura esta agora completa

Sair da configuracao de regulacao (mover o comutador SW3 para a posigao 1) ou prosseguir com
as regulagdes seguintes.
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6.2.10 Regulacao do Modo Inverso

e Aceder a configuragéo de regulagéo: mover o comutador SW3 para a posicao "ON" (Funcéo
regulacao)

e Mover o comutador SW4 para a posigao 8

e Mover o comutador SW6 para as posigao:

1, sentido anti-horario (SAH) "ON"

0, sentido anti-horario (SAH) "OFF"

Pressionar o botao de pressao de ENTRADA, SW5, para confirmar

Quando se pressiona SW5, o led vermelho acende para confirmagao

A regulagcdo do modo inverso (SAH) esta agora completada

Sair da configuragcao de regulagao (mover o comutador SW3 para a posi¢ao 1) ou prosseguir

com as regulacdes seguintes.

6.2.11 Seleccao do modelo do actuador

Os actuadores referentes aos modelos 63/125 e 250/500 podem ser configurados para funcionar
com um motor de 63 Nm ou 125 Nm e um motor de 250 Nm ou 500 Nm, respectivamente.

A diferenca baseia-se nas caracteristicas técnicas do préprio motor eléctrico.

Actuador modelo 63

e Aceder a configuragao de regulagéo: mover o comutador SW3 para a posicao "ON" (Funcéo
regulagao)

e Mover o comutador SW4 para a posigao 9

e Mover o comutador SW6 para a posicéo 0

e Confirmar, pressionando o botéao de pressao de ENTRADA, SW5

e Quando se pressiona SW5, o led vermelho acende para confirmagao

e Sair da configuragéo de regulagao (mover o comutador SW3 para a posi¢éo 1) ou prosseguir
com as regulacdes seguintes.

Actuador modelo 125

e Aceder a configuragéo de regulagéo: mover o comutador SW3 para a posicao "ON" (Funcéo
regulacao)

e Mover o comutador SW4 para a posigao 9

e Mover o comutador SW6 para a posigao 1

e Confirmar, pressionando o botéao de presséo de ENTRADA, SW5

e Quando se pressiona SW5, o led vermelho acende para confirmagao

e Sair da configuragéo de regulagdo (mover o comutador SW3 para a posi¢éo 1) ou prosseguir
com as regulacdes seguintes.

Actuador modelo 250

e Aceder a configuracao de regulagao: mover o comutador SW3 para a posigao "ON" (Fungao
regulacao)

e Mover o comutador SW4 para a posicéo 9

e Mover o comutador SW6 para a posigao O

e Confirmar, pressionando o botéao de presséo de ENTRADA, SW5

e Quando se pressiona SW5, o led vermelho acende para confirmagao

e Sair da configuracéo de regulacéo (mover o comutador SW3 para a posicao 1) ou prosseguir
com as regulacdes seguintes.

Actuador modelo 500/1.000

e A dimensao 500 ou 1.000 é definida pelo desmultiplicador no actuator

e Aceder a configuragao de regulagao: mover o comutador SW3 para a posigao "ON" (Fungao
regulacao)

e Mover o comutador SW4 para a posicéo 9

e Mover o comutador SW6 para a posigao 1

e Confirmar, pressionando o botéao de presséo de ENTRADA, SW5

e Quando se pressiona SW5, o led vermelho acende para confirmagao

e Sair da configuracéo de regulacéo (mover o comutador SW3 para a posi¢cao 1) ou prosseguir
com as regulacdes seguintes.

6.3 Regulacéo do Actuador EPI, por PDA / PC e pelo Software “A Manager”

Se a carta opcional Bluetooth estiver instalada no actuador EPIo, a regulagé&o do actuador pode
ser realizada por intermédio do software “A Manager”, instalado na consola de programacao
(PDA) ou no computador pessoal (PC).

O Manual de Instrugdes e Funcionamento relevante esta disponivel com o software “A Manager”.

A Adverténcia

Os controlos disponiveis através da facilidade Bluetooth permitem a operacionalidade total
do actuador a distancia. A Tyco ndo assume qualquer responsabilidade decorrente de danos
materiais ou pessoais causados pela utilizacao incorrecta da consola de programagao (PDA)
Bluetooth.
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7. Manutencao e resolucao de avarias

7.1 Manutencao

7.1.1 Manutencao de rotina

Em intervalos de aproximadamente 2 anos:

Sob condigbdes normais de funcionamento, o actuador EPIy esta isento de manutengéo:
formalmente, ndo é necessaria qualquer manutengao do actuador, apesar de ser recomendada a
inspecgao visual para deteccao de fuga de massa lubrificante ou de danos externos visiveis, em
intervalos de dois anos. Em presenca de condi¢des de funcionamento severas (funcionamento
frequente ou temperaturas elevadas), substituir todos os vedantes que permitam a fuga de massa
lubrificante ou a entrada de agua.

A Importante

Antes do inicio de qualquer intervengao de manutengao, certificar-se que a rede e as
restantes tensdes de servico ligadas ao quadro de terminais estdo desligadas.

As seguintes verificagbes garantirdo uma performance optima:

e Certificar-se de que nao existem indicios de fuga de massa lubrificante na carcaga do actuador

e \erificar as pegas externas quanto a possivel existéncia de danos e proceder a sua substituicao
imediata, se necessario. No caso do vidro do visor estar partido, deve ser substituida a tampa
completa (consultar o Capitulo 8, para os numeros dos itens individuais)

e Pintar de novo todas as zonas onde exista falta de tinta. Em ambientes marinhos ou quimicamente
agressivos, remover a ferrugem das superficies e protegé-las com um material anti-ferrugem

e \erificar se todas as porcas e parafusos que fixam o actuador a valvula estéo apertados. Se
necessario, reaperta-los com uma chave dinamométrica

e Para aplicagdes severas ou se o funcionamento do actuador nao é frequente, realizar inspecgoes
de manutencao com mais regularidade.

7.1.2 Manutencéao especial

Em caso de avaria do actuador, consultar a Seccao “Resolucao de avarias”, Capitulo 7.2, para
identificacdo das causas provaveis.

As pegas de reserva podem ser solicitadas a Tyco: consultar o nimero de item individual
apresentado no Capitulo 8.

No caso de funcionamento deficiente nos componentes mecanicos / electronicos, no caso de
indicios de fuga através dos vedantes ou no caso de manutengao preventiva programada, o
actuador deve ser desmontado:

quaisquer pegas danificadas devem ser solicitadas a Tyco com referéncia aos desenhos de vista
expandida e lista de pecas.

E essencial para qualquer componente a ser solicitado & Tyco, que seja indicado na consulta o
numero de série do actuador, em conjunto com o nimero de item do componente.

A Importante

Apos a intervengao de manutencéo, devem-se efectuar algumas operagoes, para garantir
que o movimento € regular e que nao existem indicios de fuga de massa lubrificante através
dos vedantes.

Nota: E igualmente recomendada manutencao especial quando, durante o funcionamento, o
actuador produzir um ruido excessivo.

7.2 Resolucao de avarias
Todos os actuadores EPly foram submetidos a um ensaio de funcionamento, realizado pelo
Departamento de Garantia da Qualidade da Tyco.

Se o actuador ndo funciona, antes da resolugéo da avaria, certificar-se que:

¢ A alimentacao de corrente principal € a mesma da indicada no menu da chapa de caracteristicas

e O LED verde para alimentagao de corrente disponivel esta acesso

e A alimentagéo de corrente esta disponivel no actuador e nenhum dispositivo de protec¢éo da
instalacao foi accionado.

e \erificar a posicao do selector DIP SW3; esta deve estar desligada (“off”).

7.2.1 A parte electrénica nao é ligada, quando se liga o actuador a corrente

e \ferificar se o valor da tensao principal nos terminais L1 e L2 (e, caso aplicavel, em L3), esta
correcto

e Remover o conjunto da tampa

e \ferificar a continuidade dos fios eléctricos entre os terminais L1, L2 e a ficha da carta de poténcia

e Se nao existir continuidade nos cabos L1-L2, substituir o quadro de terminais; no caso de existir
continuidade, verificar o fusivel montado na carta de poténcia

e Substituir o fusivel, caso esteja queimado

e Se o fusivel estiver intacto, substituir a carta de poténcia.
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7.2.2 Inexisténcia de tensao de saida DC nos terminais

e Desligar a alimentacao de energia principal e retirar todos os fios dos terminais 33 e 34

¢ Ligar a alimentagao de energia principal e verificar se a tensao nos terminais 33 e 34 se situa
entre 23 e 27 Vdc

e Se atensao estiver correcta, verificar as ligagdes externas e o consumo. Este nao deve
exceder os 4W

e Se a tensao nao estiver correcta, substituir a carta de poténcia

7.2.3 O actuador nao funciona a partir dos comandos remotos

Verificar se:

¢ Aligacao dos fios eléctricos aos terminais 32, 35 e 36 esta correcta

* Nao existe curto-circuito entre fios

e O consumo nao excede 4W

e O valor de tensao se situa na gama 24-120Vac 50/60Hz ou 20-125Vdc, caso se utilize uma
alimentagéo de tensao externa

7.2.4 O motor esta muito quente e nao arranca

e Aguardar que o motor arrefeca, antes de tentar manobrar novamente o actuador

e Verificar se o nUmero de manobras por hora e a sua duragao é apropriada para o servigo do
actuador (consultar a chapa de caracteristicas)

Verificar se o binario de manobra da valvula esta dentro da gama de binario de manobra de
projecto do actuador

Verificar sempre as causas de funcionamentos deficientes

7.2.5 O motor funciona, mas o actuador nao acciona a valvula
e Verificar se a quadra do accionamento encaixa na base do actuador
e \Verificar se a quadra do accionamento possui um engrenamento suficiente com a haste da valvula
e \ferificar se a chaveta encaixa correctamente nas aplicagdes dos furos/enchavetamentos
e \ferificar se a valvula funciona em operagao manual. Em caso negativo, é necessario verificar a
area de controlo manual do seguinte modo:
- Desapertar a cavilha roscada de seguranca do volante
- Remover o volante
- Verificar a integridade das pecas internas
- Proceder a montagem, seguindo a ordem inversa da desmontagem
- Certificar-se que ndo existem corpos estranhos. Tomar as devidas precaugdes para nao
danificar os O-rings

7.2.6 A valvula nao encosta correctamente

e Se a valvula parar por limitador de binario ao fechar, aumentar o limite do binario de saida do
actuador

e Se a valvula parar por limitador de posigao ao fechar, verificar se a valvula atingiu a sua posicao
de encosto e, em seguida, reajustar a afinagdo do batente de posicao

e Os elementos internos da valvula podem estar danificados

7.2.7 Binario excessivo para manobra da valvula

e Limpar, lubrificar e verificar a haste da valvula

e Empanque da véalvula demasiado apertado: aliviar as porcas dos parafusos do bucim

e \ferificar se 0s elementos internos da valvula ou os redutores estao bem lubrificados e se nao
estao danificados

7.2.8 O actuador nao para na posicao totalmente aberta ou totalmente fechada

o \Verificar se as posigoes reais de valvula aberta e de valvula fechada correspondem
respectivamente a 100% e 0%

e Certificar-se que o binario e os batentes de posicéo estdo ajustados de modo correcto
(consultar o Capitulo 6)
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8. Lista de pecas e desenhos

Esta seccao inclui os desenhos e a lista de pecas de cada componente e de cada subconjunto
de actuadores EPI5.

A Importante

Quando da encomenda de pecas de reserva, indicar o nimero de série gravado em relevo
na chapa de caracteristicas do actuador.

A Importante

Quando da encomenda de pecas de reserva, referenciar os itens da lista de pecas
assinaladas nos desenhos em Anexo.

A Importante

As pecas recomendadas para manutencao de rotina estéo assinaladas com o simbolo e na
lista de pegas.
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EPly modelo 063 - Conjunto geral

Pos. Designacao Qtd. Recom.

Conjunto da tampa

Unid. de accionamento e controlo

Conj. de accionamento de saida

\olante

Perno de terra

Bloco de terminais

Mostrador de posicao

Tampao

9 Carcaca standard

10 Carreto do motor

11 Roda dentada

12 Indicador

13 Excéntrico

14 Redutor planocéntrico

15 Coroa circular fixa

16 Veio sem-fim manual

17 Espagador

18 Flange do veio sem-fim

19 Veio do indicador

20 Flange de montagem 1ISO5211/F05-f07

21 Junta da tampa

22 Anel para alinhamento das cavilhas

23 Batente

24 Anel

25 Anel mével

26 Tampa do bloco de terminais

27 Parafuso cab. red. ¢/ sext. int. UNI5931-M4x14
28 Parafuso cab. red. ¢/ sext. int. UNI5931-M6x8
29 Parafuso anti-desaperto M6x16

30 Parafuso cab. red. ¢/ sext. int. UNI5931-M6x18
31 Parafuso cab. red. ¢/ sext. int. UNI5931-M6x25

; I 32 Parafuso cab. red. ¢/ sext. int. UNI5931-M8x20

33 Anilha-freio para o veio d.6

O~NO O~ wWwN =

(77

0]) ‘!ﬂﬂ""""""‘ 34  O-ring DI =6.07/W=1.78
-d 35  O-ring DI =18.77/W=1.78
O-ring DI =9.19/W=2.62

] O-ring DI =52.07/W=2.62
Porca UNI5588-M6
Porca UNI5588-M8
Cavilha cilindrica UNI-EN22338 M4x8 tipo B
Rolamento de esferas tipo 6001
Rolamento de esferas tipo 16002
Rolamento de esferas tipo 16004
Parafuso cab. embeb. ¢/ sext. int. UNI5933 M4x10
Anilha anti-desaperto UNI8842-J6
Anel RW7 UNI7433
Anilha de vedacao 8.3

NN LN 4 4 2NN = = 4 4 O ANDMNDA S~ =4 2NN 2 1 444 N = 4 44444
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Unidade de accionamento e controlo

DPEENEE0®E®

Pos. Designacao Qtd. Recom.
Conjunto sensor

Flange de suporte do motor

Motor tipo HS200-2221-0210-AG04

Espagador

Anilha

Junta do motor

Parafuso cab. red. ¢/ sext. int. UNI5931- M4x10
Parafuso cab. red. ¢/ sext. int. UNI5931- M6x20
Parafuso cab. cilind. estrela tipo M3x10 UNI 7687
Conjunto de carta de controlo/accionamento
Carta de alimentacao de poténcia 150W max.

- 2 © 00 ~NOOhswWwN =
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Pos. Designacao Qtd. Recom.

Conjunto da tampa

Volante

Unid. de accionamento e controlo

Conj. de accionamento de saida

Perno de terra

Bloco de terminais

Mostrador de posicao

Tampao

9 Carcaca standard

10 Carreto do motor

11 Roda dentada

12 Indicador

13 Excéntrico

14 Redutor planocéntrico

15 Coroa circular fixa

16 Veio sem-fim manual

17 Espagador

18 Flange do veio sem-fim

19 Veio do indicador

20 Junta da tampa

21 Anel para alinhamento das cavilhas

22 Batente

23 Anel

24 Anel movel

25 Flange de montagem ISO 5211 /FO7-F10

26 Tampa do bloco de terminais

27 Parafuso cab. red. ¢/ sext. int. UNI5931- M4x14
28 Parafuso cab. red. ¢/ sext. int. UNI5931 - M6x8
29 Parafuso anti-desaperto M6x16

30 Parafuso cab. red. ¢/ sext. int. UNI5931- M6x18
31 Parafuso cab. red. ¢/ sext. int. UNI5931- M6x25
32 Parafuso cab. red. ¢/ sext. int. UNI5931- M8x20
33 Anilha-freio para o veio d.6

O~NO O~ wWwN =

SISISIOIGIGISIC

(=N
W

® j- 34  O-ring DI=6.07/W=1.78 .
”'" ) 85  O-ing DI=18.77/W=1.78 .
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36  O-ring DI=9.19/W=2.62
b ring :

37 O-ring DI=52.07/w=2.62

38 Porca UNI5588-M6

39 Porca UNI5588 M8

40 Cavilha cilindrica UNI-EN 22338 M4x8 tipo B
41 Rolamento de esferas tipo 6001

42 Rolamento de esferas tipo 16002

43 Rolamento de esferas tipo 16004

44 Parafuso cab. embeb. ¢/ sext. int. UNI5933 M4x10
45 Anilha anti-desaperto UNI 8842-J6

46 Anel RW 7 UNI7433

47 Anilha de vedacao 8.3
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Actuador eléctrico de um quarto de volta EPIlo

Instrucoes de Instalacao e Manutencao

Unidade de accionamento e controlo

SEGIOICXC)

Pos. Designacao Qtd. Recom.

Conjunto sensor

Flange de suporte do motor

Espagador

Anilha

Junta do motor

Motor tipo HS200-2231-0300-AHO 4

Parafuso cab. red. ¢/ sext. int. UNI5931- M4x10
Parafuso cab. red. ¢/ sext. int. UNI5931- M6x20
Parafuso cab. cilind. estrela tipo M3x10 UNI7687
Conjunto de carta de controlo/accionamento
Carta de alimentacao de poténcia 150W max.
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Actuador eléctrico de um quarto de volta EPlo

Instrucdes de Instalacao e Manutencao

EPl> modelo 250 - Conjunto geral

Pos. Designacao Qtd. Recom.
Conjunto da tampa

Unid. de accionamento e controlo

Conj. de accionamento de saida

\olante

Perno de terra

Bloco de terminais

Mostrador de posicao

Tampao

9 Flange do veio sem-fim

10 Carcaca

11 Carreto do motor

12 Roda dentada

13 Indicador

14 Excéntrico

15 Redutor planocéntrico

16 Coroa circular fixa

17 Veio sem-fim manual

18 Espagador

19 Veio do indicador

20 Flange de montagem ISO 5211 FO7-F10-F12

21 Junta da tampa

22 Anel para alinhamento das cavilhas

23 Batente

24 Anel

25 Anel mével

26 Tampa do bloco de terminais

27 Parafuso cab. red. ¢/ sext. int. UNI5931- M10x25
28 Parafuso cab. red. ¢/ sext. int. UNI5931- M4x14
29 Parafuso cab. red. ¢/ sext. int. UNI5931 - M6x8
30 Parafuso anti-desaperto M6x16

31 Parafuso cab. red. ¢/ sext. int. UNI5931- M6x20
32 Parafuso cab. red. ¢/ sext. int. UNI5931- M6x25
33 Anilha-freio para o veio d.12

34 O-ring DI=6.07/w=1.78

35 O-ring DI=18.77/w=1.78

36 O-ring DI=10.77/W=2.62

37 O-ring DI=69.52/W=2.62

38 Porca UNI5588-M6
‘-‘;12 39 Porca UNI5589-M12
— 40 Caviha cilindrica UNI-EN 22338 M4x8 tipo B

41 Rolamento de esferas tipo 16002

42 Rolamento de esferas tipo 6005-LT

43 Rolamento de esferas tipo 6202

44 Parafuso cab. embeb. ¢/ sext. int. UNI5933 M5x10
45 Parafuso cab. embeb. ¢/ sext. int. UNI5933 M4x10
46 Anilha anti-desaperto UNI 8842-J6

47 Anel RW 10 UNI7433

48 Anilha de vedacao 12.3
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Actuador eléctrico de um quarto de volta EPIlo

Instrucoes de Instalacao e Manutencao

Unidade de accionamento e controlo

Pos. Designacao Qtd. Recom.
1 Espagador 4
2 Anilha 4
3 Placa de suporte do motor 1
4 Motor tipo SK3899 Hn200 3438 0500 1
5 Junta do motor 1
6 Conjunto sensor 1
7 Parafuso cab. red. ¢/ sext. int. UNI5931- M5x18 4
8 Parafuso cab. red. ¢/ sext. int. UNI5931- M6x20 4
9 Parafuso cab. cilind. estrela tipo M3x10 UNI7687 7
10 Conjunto de carta de controlo/accionamento 1
11 Carta de alimentacao de poténcia 500W max. 1
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Actuador eléctrico de um quarto de volta EPlo

Instrucdes de Instalacao e Manutencao

EPl> modelo 500 - Conjunto geral

Pos. Designacao Qtd. Recom.
Conjunto da tampa

Volante

Unid. de accionamento e controlo

Perno de terra

Bloco de terminais

Mostrador de posicéo

Tampao

Flange do veio sem-fim

Carcaca

Carreto do motor

Roda dentada

Indicador

Excéntrico

Redutor planocéntrico

Coroa circular fixa

Veio sem-fim manual

Espagador

Veio do indicador

Junta da tampa

Anel para alinhamento das cavilhas

Batente

Anel

Anel movel

Flange de montagem ISO 5211 F10-f12

Tampa do bloco de terminais

Conj. de accionamento de saida

Parafuso cab. red. ¢/ sext. int. UNI5931- M10x25
Parafuso cab. red. ¢/ sext. int. UNI5931- M4x14
Parafuso cab. red. ¢/ sext. int. UNI5931 - M6x8
Parafuso anti-desaperto M6x16

Parafuso cab. red. ¢/ sext. int. UNI5931- M6x20
Parafuso cab. red. ¢/ sext. int. UNI5931- M6x25
Anilha-freio para o veio d.12

O-ring DI=6.07/W=1.78

O-ring DI=18.77/W=1.78

O-ring DI=10.77/W=2.62

O-ring DI=69.52/W=2.62

Porca UNI5588-M6

Porca UNI5589-M12

Cavilha cilindrica UNI-EN 22338 M4x8 tipo B
Rolamento de esferas tipo 16002

Rolamento de esferas tipo 6005-It

Rolamento de esferas tipo 6202

Parafuso cab. embeb. ¢/ sext. int. UNI5933 M5x10
Parafuso cab. embeb. ¢/ sext. int. UNI5933 M4x10
Anilha anti-desaperto UNI 8842-j6

Anel RW 10 UNI7433

Anilha de vedagao 12.3
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Actuador eléctrico de um quarto de volta EPIlo

Instrucoes de Instalacao e Manutencao

Unidade de accionamento e controlo

Pos. Designacao Qtd. Recom.
1 Espagador 4
2 Anilha 4
3 Placa de suporte do motor 1
4 Junta do motor 1
5 Motor tipo SK3909 HS200 3448 0550 AX04 1
6 Conjunto sensor 1
7 Parafuso cab. red. ¢/ sext. int. UNI5931- M5x18 4
8 Parafuso cab. red. ¢/ sext. int. UNI5931- M6x20 4
9 Parafuso cab. cilind. estrela tipo M3x10 UNI7687 7
10 Conjunto de carta de controlo/accionamento 1
11 Carta de alimentacao de poténcia 500W max. 1
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Actuador eléctrico de um quarto de volta EPlo

Instrucdes de Instalacao e Manutencao

EPl> modelo 1000 - Conjunto geral

Pos. Designacao Qtd. Recom.
Conjunto da tampa

Perno de terra

Conj. de accionamento de saida
Conjunto do volante

Bloco de terminais

Mostrador de posigao

Tampao

Indicador

9 Junta da tampa

10  Anel

11 Carcaca

12 Carreto do motor

13  Roda dentada

14 Excéntrico

15 Redutor planocéntrico

16 Coroa circular fixa

17 Veio sem-fim manual

18  Espacador

19 Flange do veio sem-fim

20  Veio do indicador

21 Flange de montagem F10-F14 EN ISO 5211
22 Anel para alinhamento das cavilhas

O~NO O~ wWwN =

23  Batente
24 Casquilho
25  Anilha

26  Tampa do bloco de terminais

27  Unid. de accionamento e controlo

Parafuso cab. red. ¢/ sext. int. UNI5931- M12x65
N T Parafuso cab. red. ¢/ sext. int. UNI5931- M4x10

) MHHH = H”H”H 2) Parafuso cab. red. ¢/ sext. int. UNI5931 - M6x8

%‘T’_\/M Parafuso cab. red. ¢/ sext. int. UNI5931- M6x16

S

S

nt. UNI5931- M6x16
nt. UNI5931- M8x20

Parafuso cab. red. c/ sext.
Parafuso cab. red. ¢/ sext.
O-ring DI=6.07/W=1.78
O-ring DI=25.12/W=1.78
O-ring DI=13.94/W=2.62
O-ring DI=82.22/W=2.62
Porca UNI 5588-M8
Porca UNI5589-M16
Cavilha cilindrica UNI-EN 22338 M4x8 tipo B
Rolamento de esferas tipo 16002

Rolamento de esferas tipo 6305

Parafuso cab. embeb. ¢/ sext. int. UNI5933 M5x10
Parafuso cab. embeb. ¢/ sext. int. UNI5933 M4x10
Parafuso cab. embeb. ¢/ sext. int. UNI5933 M6x20
Anilha anti-desaperto UNI 8842-J6

Anel RW 14 UNI7433

Anilha de vedagao 16.3
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Actuador eléctrico de um quarto de volta EPIlo

Instrucoes de Instalacao e Manutencao

Unidade de accionamento e controlo

Pos. Designacao Qtd. Recom.
1 Espagador 4
2 Anilha 4
3 Placa de suporte do motor 1
4 Junta do motor 1
5 Motor tipo SK3909 HS200 3448 0550 AX04 1
6 Conjunto sensor 1
7 Parafuso cab. red. ¢/ sext. int. UNI5931- M5x18 4
8 Parafuso cab. red. ¢/ sext. int. UNI5931- M6x20 4
9 Parafuso cab. cilind. estrela tipo M3x10 UNI7687 7
10 Conjunto de carta de controlo/accionamento 1
11 Carta de alimentacao de poténcia 500W max. 1
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